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PSR-A Pilica coraz hiizej eksploatacii liniowe)

Adam M. Maciejewski

We wrzesniowym numerze ,,Wojska

i Techniki” pisaliSmy juz o lipcowym
strzelaniu sprawdzajacym na Centralnym
Poligonie Sit Powietrznych w Ustce nowo
wyprodukowanego zestawu PSR-A Pilica,
bedacego rezultatem pracy Konsorcjum
PGZ-PILICA, w ktorym ZM Tarnéw S.A.

sq integratorem systemu. Wykonawca jest
Konsorcjum PGZ-PILICA, ktore oprocz
tarnowskich zaktadow tworza spotki

GK PGZ: Polska Grupa Zbrojeniowa S.A.,
PIT-RADWAR S.A. i PCO S.A. Koniec roku
przyniost nowe informacje o kontynuacji
tych prob.

Fotografie w artykule:
J. Panasiuk/ZM Tarnéw S.A., Internet.

d chwili ujawnienia prototypowej konfi-
Oguraq‘i Przeciwlotniczego Systemu Ra-

kietowo-Artyleryjskiego Pilica (PSR-A Pili-
ca) minety dwa lata (wiecej w WIT 2/2016). W tym
czasie na wniosek zamawiajacego — Inspektoratu
Uzbrojenia MON (ktory zaméwit szes¢ systemadw)
i gestora sprzetu, czyli Zarzadu Obrony Powietrz-
nej i Przeciwrakietowej Inspektoratu Rodzajow
Wojsk Dowddztwa Generalnego Rodzajéw Sit
Zbrojnych, wprowadzono zmiany w konstrukgji
poszczegdlnych elementéw  systemu. Mozna
byto sie o tym naocznie przekona¢, odwiedzajac
w tym roku kieleckie MSPO.

Jednostka Ogniowa PSR-A Pilica zamocowana na Jelczu 443.42 podczas strzelania z armaty.

Zmiany w konfiguracji Pilicy

Poczatkowo w PSR-A Pilica w roli Jednostek
Ogniowych (JO) miaty by¢ uzyte wylgcznie arma-
ty ciagnione. Jednak ostatecznie zamawiajacy
zdecydowat o zastosowaniu konfiguradji, w ktérej
JO bedzie mogta mie¢ albo dotychczasowa kon-
figuracje armaty ciggnionej, albo bedzie mozna ja
zamocowac na platformie tadunkowej samocho-
du ciezarowego Jelcz 442.32 4x4. Whasnie taka
wersje przetestowano na poligonie w Ustce. Po-
wodem takiego kroku jest che¢ zapewnienia JO
wiekszej predkosci w terenie. Specjalnie dostoso-
wane podwozie pojazdu pozwala na otwarcie
ognia niemalze zaraz po zatrzymaniu. Oczywiscie,
armate mozna zdja¢ z ciezardwki przy uzyciu za-

Strzela Jednostka Ogniowa w konfiguraciji ciggnionej.

montowanych wyciggarek, a nastepnie uzywac
w konfiguradji ciggnionej. Konsorcjum PGZ-PILICA
przewidziato takze mozliwos¢ transportu syste-
mu drogg powietrzna, np. samolotem transpor-
towym CASA G295M.

Przy okazji kwestii transportu lotniczego warto
zauwazy¢ zmiany gabarytowe, ktdre objety sta-
nowisko dowodzenia (SD). To konstrukdja, ktdra
wpisuje sie w trend optymalizacji gabarytowej
sprzetu wojskowego przy zachowaniu funkgjo-
nalnosci. Obecnie SD Pilicy jest znacznie mniejsze.
Zamiast dotychczasowego kontenera, mieszcza-
cego zaréwno elektronike, jak i stanowiska opera-
torskie, zastosowano znacznie nizszy, w ktérym
umieszczono elektronike (w tym srodki tacznosci),
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Listopadowe strzelania nocne obu konfiguracji Jednostek Ogniowych — mobilne;... ...i ciggnione;j.
do ktérej dostep zapewniaja opuszczane rolety
w $cianach kontenera. Natomiast dwa stanowiska
operatorskie umieszczono w tylnej czesci wago-
nowej 6-osobowej kabiny Jelcza 442.32.

Zamawiajacy wybrat tez docelowy model sta-
¢ji radiolokacyjnej, ktéra bedzie gtéwnym srod-
kiem wykrywania celéw powietrznych PSR-A Pili-
ca i zrodtem informadji o sytuacji powietrznej.
W skfad stacji radiolokacyjnej SRL-97 wchodzi izra-
elski sensor radarowy |Al/Elta ELM-2106 NG. Jesie-
nig PIT-RADWAR S.A, ktéry jest odpowiedzialny
m.in. za integracje systemu radiolokadji, rozpoczat
testy poligonowe stacji radiolokacyjne;j.

Finalna konfiguracja pojedynczego systemu
PSR-A Pilica sktada sie ze: Stanowiska Dowodzenia,
Stacji Radiolokacyjnej, Jednostek Ogniowych
(sze$¢) wraz z Ciggnikami Artyleryjskimi, Pojaz-
dow Transportowych (dwa) i Pojazdéw Amuni-
cyjnych (dwa).

TeSty przygc,t_o wawcze do badar Zamocowanie Jednostki Ogniowej na platformie fadunkowej Jelcza 443.42 okupiono pewnymi kompromisami w za-
ZdaWCZO-OdeOI’CZVCh kresie dopuszczalnych katéw ostrzatu.

Zgrupowanie poligonowe przeprowadzono
z udziatem zamawiajacego, DG RSZ oraz repre-
zentantow 79. Regionalnego Przedstawicielstwa
Wojskowego na Centralnym Poligonie Sit Po-
wietrznych w Ustce. Pierwszy etap prob prze-
prowadzono w lipcu br. (0 czym pisalismy
w WIT 9/2019). Przypomnijmy, ze wowczas
sprawdzono i zaprezentowano stopien integra- I_"
¢ji konfiguradji Pilicy z uzyciem SD, dwdéch JO
i stacji radiolokacyjnej ZDPSR Sofa produkgji PIT-
-RADWAR S.A. Jedna z JO zostata zamocowana
na ciagniku artyleryjskim, z ktérego prowadzita
ogien. Wowczas takze sprawdzono mozliwose
wspotpracy PSR-A Pilica z innymi efektorami.
W ramach préb podtaczono ciggniong 35 mm
armate AG-35 systemu Note¢, opracowywanego
przez Konsorcjum PGZ-NOTEC (WiT 3/2016). Ba-
dania potwierdzity wspotprace réznych armat
kierowanych z SD Pilicy.

Pierwsze zgrupowanie poligonowe ,Pilica’
(z uzyciem PSR-A Pilica) w sierpniu br, wykazato :
poprawno$¢  zaimplementowanych rozwigzar | Stanowisko Dowodzenia systemu Pilica w aktualnej konfiguracii.
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konstrukcyjnych i gotowos$¢ polskiego przemystu
obronnego do integracji skomplikowanych syste-
mow uzbrojenia. PSR-A Pilica realizowany jest przez
polski przemyst obronny, dzieki wykorzystaniu do-
Swiadczenia i kompetendji skumulowanych w spot-
kach wchodzacych w skfad konsorcjum. Tak realizo-
wane prace potwierdzajg gotowos¢ do budowy
kolejnych warstw OPL, w szczegdlnosci strategicz-
nego dla Sit Zbrojnych RP, ale i catego przemystu
obronnego, programu Narew.

Kolejne zgrupowanie odbyto sie na CPSP w Ust-
ce w potowie listopada 2019 r. W ramach badan
i testéw sprawdzono SD, dwie JO (jedna na ciagni-
ku artyleryjskim, druga ciggniona) i ZDPSR Sofa, ich
wspotprace oraz stopien integracji w ramach sys-
temu.

W zgrupowaniu wzieli udziat przedstawiciele
Inspektoratu Uzbrojenia MON, Zarzadu Obrony
Powietrznej i Przeciwrakietowej Inspektoratu Ro-
dzajow Wojsk DG RSZ, 79. Rejonowego Przedsta-
wicielstwa Wojskowego oraz technicy i pracowni-
cy spotek wchodzacych w sktad konsorcjum
PGZ-PILICA. Listopadowe zgrupowanie poligono-
we wykazato poprawng wspotprace elementow
PSR-A Pilicaiich wzajemng integracje jako systemu.
Sprawdzenia wykonano w takich obszarach jak:
funkcjonowanie i dziatanie facznosci, strzelania ar-
tyleryjskie, sledzenie celéw oraz dowodzenie i kie-
rowanie walka. Strzelania artyleryjskie zrealizowane
podczas badan bardzo dobrze rokujg odnosnie
skutecznosci dziatania systemu. Badania strzela-
niem wykonano z wykorzystaniem zréznicowa-

Zaangazowanie ZM Tarnéw w projekt Perun

W tarnowskich zaktadach rozpedu nabierajg tez prace nad projektem
rozwoju autonomicznego pojazdu kotowego ze zdalnie sterowanym
stanowiskiem uzbrojenia do zadan rozpoznawczych i bojowych Perun.
Geneze Peruna przedstawiamy w tym numerze w relacji z sympozjum

+Roboty na wspétczesnym polu walki”.

Organizacyjnie ZM Tarnéw sg liderem konsorcjum opracowujgcego Peru-
na, a od strony technicznej tarnowscy inzynierowie odpowiadajg za za-
projektowanie zdalnie sterowanego stanowiska uzbrojenia (ZSMU A3C),
stanowisk odlegtosciowego sterowania Perunem i jego poktadowym
wyposazeniem zadaniowym oraz za integracje catego systemu, we
wspotpracy z firmg STEKOP S.A. Obecny projekt zaktada, ze Perun

w 2021 r. osiagnie tzw. VI poziom gotowosci technicznej (ang. TRL 6),

co oznacza gotowos¢ prototypu Peruna do pokazu swoich mozliwosci

w reprezentatywnym srodowisku i otwiera droge do prob w srodowisku

operacyjnym (TRL 7).

Uzbrojony robotyczny Perun bytby zupetng nowoscig w Wojsku Polskim.

Z tego tez powodu wstepne zatozenia taktyczno-techniczne (WZTT)
wykonawcy projektu sporzadzili w drodze konsultaciji z ekspertami réznych
rodzajoéw wojsk Sit Zbrojnych RP. Doswiadczenia konstruktoréw wskazuija,
ze nie da sie opracowac jednej uniwersalnej platformy dla wszystkich

nych imitatorow celéw powietrznych m.in.: ICP-R,
ICP-1i Szerszeri z rekawem. Sprawdzano tez $le-
dzenie celéw rzeczywistych, z wykorzystaniem
samolotu mysliwsko-bombowego Su-22, gtéw-
nie w zakresie mozliwosci kierowania, sledzenia
i podtrzymania $ledzenia dla réznych trajektorii
lotu oraz predkosci.

Podsumowanie

Konfiguracja PSR-A Pilica daje mozliwos¢ prowa-
dzenia dziatari autonomicznych, ale réwniez ope-
rowania w ramach zintegrowanej, wielowarstwo-
wej obrony przeciwlotniczej, jako system
VSHORAD. Rozwigzania zaimplementowane w Pi-
licy moga by¢ wykorzystane takze w innych syste-
mach obrony przeciwlotniczej. Potwierdzity sie
funkcjonalnosci PSR-A  Pilica, w  szczegdlnosci
w zakresie wykrywania, rozpoznania i identyfiko-
wania obiektow dzieki podsystemowi optoelek-
tronicznemu, a nastepnie dzieki rozwigzaniom
przyjetym w SD mozna przydziela¢ zadania i ko-
mendy bojowe w sposdb zautomatyzowany, co
przyczynia sie do skutecznego zwalczania celéw
powietrznych. PSR-A Pilica ma zintegrowany pod-
system wykrywania, identyfikacji i zarzadzania
walka oraz zwalczania obiektéw powietrznych,
a takze naziemnych i nawodnych przy zachowa-
niu duzej mobilnosci i niskich kosztéw eksploata-
qji. Dzieki zwiekszonej szybkosci, precyzji wykry-
wania i $ledzenia obiektéw powietrznych, Pilica
moze niszczy¢ samoloty, $migtowce bojowe, a
takze bezzatogowe statki powietrzne.

PSR-A Pilica znajdzie zastosowanie np. do ostony
przed atakami z powietrza obiektdw strategicz-
nych, w tym infrastruktury krytycznej, zgrupowan
wojsk, baz lotniczych czy logistycznych. [

potencjalnych uzytkownikéw. Dlatego taki robotyczny system powinien mie¢
otwartg architekture i umozliwia¢ zmiane konfiguraciji. Konstruktorzy Peruna
nadal zatem spotykaja sie z przedstawicielami réznych jednostek, np. 3 grud-
nia br. testowo podtaczono prototyp Peruna do wojskowej sieci teleinforma-
tycznej i robot petnit funkcje wysunietego punktu obserwacyjnego w ramach
éwiczen 18. Biatostockiego Putku Rozpoznawczego. Przy wdrozeniu takiej
platformy do wojska nalezy uwzgledni¢ juz istniejace struktury organizacyjne,
logistyczne, etatowe itp., dlatego oprécz modelu Peruna konsorcjum
proponuije tez szczeg6towy opis funkcjonowania systemu.

Préby Peruna z ZSMU A3C z UKM-2000C na strzelnicy. Fot ZM Tarnéw S.A.

Warto zwrdci¢ uwage na uzbrojenie Peruna, czyli ZSMU A3C. Jest to
modyfikacja ZSMU A3B z zamontowanym 7,62 mm km UKM-2000C lub
12,7 mm wkm WKM-B, dostosowana do sterowania bezprzewodowego,

z dodanymi nowymi funkcjonalno$ciami wynikajacymi z WZTT Peruna. (AMM)
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